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GUÍA RÁPIDA DE
COMPOBUS/S
Este manual contiene:

1.- Introducción.

2.- Especificaciones de Compobus/S.

3.- Unidades Maestras

4.- Esclavos de E/S

5.- Ejemplo.

1.- Introducción.

Las principales características de Compobus/S son:

· Bus maestro-esclavo.

· Hasta 32 esclavos.

· Medio de transmisión: 2 hilos/ 4 hilos.

· Cable plano.

· Par trenzado apantallado.

· Alta velocidad de comunicación.

· Hasta 500m de línea principal.

· Utiliza dos métodos de conexión.

· Mediante derivadores.

· Conexión directa.

· Amplia variedad de esclavos.

· Fácil puesta en marcha.

· No es compatible con Compobus D (Device Net).

2.- Especificaciones de Compobus/S

2.1.-Componentes CompoBus/S

Maestro

Sólo puede haber un maestro en el sistema y debe estar conectado en un extremo de la línea principal.

Hay tres tipos de unidades maestras:

· Para CJ1: CJ1W-SRM21 (256 puntos E/S).
· Para el CQM1 tenemos: CQM1-SRM21 (128 puntos E/S).

· SRM1-CO1/CO2 (256 puntos E/S).

Esclavos

	Esclavo
	Modelo
	Puntos de E/S

	Terminales 
	SRT2-ID04
	4 Entradas (NPN, + común)

	remotos tipo
	SRT2-ID08
	8 Entradas (NPN, + común)

	Transistor
	SRT2-ID16
	16 Entradas (NPN, + común)

	
	SRT2-OD04
	4 Salidas (NPN, - común)

	
	SRT2-OD08
	8 Salidas (NPN, - común)

	
	SRT2-OD16
	16 Salidas (NPN, - común)

	Terminales 
	SRT2-ROC08
	8 Salidas

	remotos tipo relé
	SRT2-ROC16
	16 Salidas

	Terminales 
	SRT2-ROF08
	8 Salidas

	remotos tipo MOS FET
	SRT2-ROF16
	16 Salidas

	Terminales
	SRT2-ID08S
	8 Entradas (NPN)

	conexión de sensores
	SRT2-ND08S
	4 Entradas/4 Salidas (NPN)


Cables

Se recomienda utilizar los siguientes cables:

· Par trenzado apantallado(4x0.75mm): con dos cables de comunicación + dos cables de alimentación. La alimentación de los esclavos se recomienda realizarla mediante un cableado independiente.

El método para alimentar a los esclavos depende del tipo de esclavo utilizado.

· Esclavos que requieren fuentes de alimentación múltiples, necesitan una fuente de alimentación para las comunicaciones y otra fuente para las E/S.

· Esclavos que requieren una fuente de alimentación local, no se puede utilizar la fuente de alimentación del cable plano.

· Esclavos que requieren una fuente de alimentación de red, puede utilizarse la fuente de alimentación del cable plano.

Métodos de conexión

Hay dos métodos de conexión:

· Mediante derivadores. Las ramas con varios esclavos no son posibles.

· Conexión directa a la línea principal.

Se pueden utilizar ambos métodos de conexión en el mismo sistema CompoBus/S.

Para crear una derivación o rama se puede utilizar conectores derivadores Omron (SCN1-TH4) o bloques de terminales estándar.

Se debe conectar el terminal DB H de la unidad maestra a todos los terminales DB H de los esclavos, y lo mismo ocurre con el terminal DB L.

Los terminales BS+ y BS- corresponden a la alimentación de las comunicaciones (24V).

Línea principal y ramas

· Línea principal, debe tener en un extremo el maestro y en el otro extremo la resistencia de terminación.

· Línea de rama o derivación, tiene como longitud máxima 3 m.

La longitud total de ambas líneas depende del número de esclavos y del tipo de cable.

	Tipo de cable
	Número de esclavos
	Longitud

	
	
	Línea principal
	Derivación
	Total derivaciones

	Par trenzado
	-------
	500m máx.
	3 m máx.
	50 m máx.

	Cable plano
	Menos de 16
	100m máx.
	3 m máx.
	50 m máx

	
	Mas de 16
	30 m máx.
	3 m máx.
	30 m máx.


Terminación

Debe ser conectada al final de la línea principal en el extremo contrario al maestro y lo más lejos de él. Se utiliza para estabilizar las comunicaciones.

Hay dos tipos de terminaciones una para cable plano (SCN1-TH4T) y otra para par trenzado apantallado (SRS1-T).

En el diagrama se muestra los diferentes componentes de un sistema Compobus/S.











2.2.-Comunicaciones

	Item
	Especificaciones

	Método de comunicación
	Protocolo especial CompoBus/S

	Velocidad de comunicación
	750,000 baud

	Método de modulación
	Método Bandabase

	Método de codificación
	Método de codificación Manchester

	Chequeos de control de error
	Chequeo de código Manchester, de longitud de trama y de paridad.


Las comunicaciones arrancan de forma automática una vez que se aplique alimentación al sistema Compobus/S. 
3.- Unidades Maestras

El SRM1-CO1/CO2 es un PLC y una maestra de Compobus/S. De esta forma se puede crear un sistema de E/S descentralizadas con un máximo de 32 esclavos (16 esclavos de entrada y 16 esclavos de salida) con los que se puede alcanzar un máximo de 256 puntos de E/S (128 entradas y 128 salidas) y con un tiempo de respuesta máximo de 1 ms.

En la siguiente tabla se muestra una comparativa de las unidades maestras CJ1W-SRM21 y CQM1-SRM21.
	Característica
	MODELOS DE AUTÓMATA

	 
	CJ1
	CQM1



	Unidad Maestra
	CJ1W-SRM21
	CQM1-SRM21

	Número máximo de unidades maestras
	16 Unidades

(4.096 puntos. Ent./sal.)
	1 o 2 Unidades *

	Localización de las unidades maestras
	Sin restricciones
	Sin restricciones

	Máximo número de puntos de E/S por unidad maestra
	256 puntos (128 entradas/128 salidas) o 128 puntos (64 entradas/64 salidas)

El número máximo de puntos de E/S depende de los parámetros del DIP switch

Consultar  área asignada a  E/S remotas.
	CQM1-CPU11-E/21-E:

32 puntos (16 entradas/16 salidas) o 64 puntos (32 entradas/32 salidas)

CQM1-CPU41-E/42-E/43-E/44-E:

32 puntos (16 entradas/16 salidas) o 64 puntos (32 entradas/32 salidas) o 128 puntos (64 entradas/64 salidas)

El número máximo de puntos de E/S depende de los parámetros del DIP switch

Se utiliza el área IR para las E/S

	
	
	


* La unidad maestra ocupa 2, 4 u 8 canales. Teniendo en cuenta que el CQM1-CPU11/21-E tiene 7 canales de E/S ( 8-1 incorporado en la CPU), el CQM1-CPU4(-E tiene 11 canales de E/S ( 12-1 incorporado en la CPU), y el CQM1-CPU4(-EV1 tiene 15 canales de E/S ( 16-1 incorporado en la CPU), se pueden poner 2 unidades maestras siempre y cuando no se supere el número máximo de canales de E/S que soporta cada CPU.

4.- Esclavos de E/S

Los números de nodo de los esclavos se seleccionan mendiante los switches que tiene cada esclavo.

Hay que tener especial cuidado para no seleccionar el mismo número de nodo para dos esclavos del mismo tipo (de entradas o de salidas). También se debe prestar atención al rango de números de nodos permitidos, que depende de los parámetros seleccionados en la unidad maestra correspondiente.

Todos los esclavos tienen unos indicadores comunes estos son:

	Indicador
	Estado
	Significado

	PWR
	ON
	La alimentación de las comunicaciones está a ON

	
	OFF
	La alimentación de las comunicaciones está a OFF

	COMM
	ON
	Comunicación normal

	
	OFF
	Error en las comunicaciones o la unidad está en standby.

	ERR
	ON
	Ha ocurrido un error en las comunicaciones.

	
	OFF
	Comunicación normal o la unidad está en standby.


Todos los esclavos tiene unos terminales de comunicación (BDH y BDL) y unos terminales de alimentación de las comunicaciones (BS+ y BS- donde se conectan 24VDC). Algunos esclavos tienen unos terminales para la alimentación de las E/S.

5.- Ejemplo (con fuente de  alimentación común para todos los módulos)

Tenemos una maestra CJ1W-SRM21 cuyo nº de unidad es 0, tiene conectada un esclavo de entrada de 8 puntos (SRT2-ID08) con el número de nodo 0 y un esclavo de salida de 8 puntos (SRT2-OD08) con el número de nodo 0.





Ambos esclavos tienen como número de nodo el 0 (todos los switches de ambos a OFF), y los switches de la unidad maestra están:







La forma de realizar la conexión es unir el terminal BDH de la unidad maestra con los terminales BDH de los dos esclavos, e igualmente con BDL, BS+ y BS -.

Para la alimentación de los esclavos del sistema se ha utilizado una fuente de alimentación común para todo el bus, situada en el cuadro general que contiene a la CPU con su tarjeta maestra SRM21. 

Para este tipo de conexión a 4 hilos con alimentación común se requiere puentear en cada módulo los terminales BS+ con 24Vdc y los terminales BS- con el común de alimentación G.

Esquema de los terminales de ambos esclavos es:
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